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이하, 첨 부 된 도 면 을 참 조 하여 본 발 명 의 실시 예 를 상세히 설 명 하 기 로 한 다. 그러나, 본 발 명 은 이 하 에서 개 
시 되는 실시 예 에 한 정 되는 것이 아니라 서로 다른 다양한 형 태 로 구 현 될 것이며, 단지 본 실시 예 들은 본 발명 


다, 

도 1 은 본 발 명 의 일 실시 예 에 따른 일체형 피아 식 별 기 의 사 시 도 이 고, 도 2 는 본 발 명 의 일 실시 예 에 따른 
일체형 피아 식 별 기 의 분리 사 시 도 이 다. 또한, 도 3 은 본 발 명 의 일 실시 예 에 따른 일체형 피아 식 별 기 의 피아 
식별 유 닛 의 분리 사 시 도 이 고, 도 4 는 피 아 식별 유 닛 의 신호 처 리 기 의 분리 사 시 도 이다. 


바와 같이, 본 발 


피아 식 별 기는 피아 식별 


1 및 도 2 에 도 시 된 
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도 글 그 형 

유 닛 (1000) 과 , 피아 식별 유 닛 (1000) 상 에 마련된 안테나 조 립 체 (2000) 를 포 함 할 수 있다. 
또한, 피아 식별 유 닛 (1000) 은 도 3 에 도 시 된 바와 같이 신호 련 
답 기 (200) 와 , 응 답 기 (200) 상 에 마련된 08 안 테 나 (300) 를 포 함 할 수 있다. 본 발 명 의 일 실시 예 에 따른 
형 피아 식 별 기 의 피아 식별 유 닛 (1000) 은 신호 처 리 기 (100), 응 답 기 (200) 및 605 안 테 나 (300) 가 결 합 되 어 
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신호 처 리 기 (100) 는 질문 신 호 를 분 석 하고 응답 신 호 를 생 성 하는 등 본 발 명 에 따른 일체형 피아 식 별 기 의 주제 


어 기 능 을 담 당 한다. 예 를 들 


, 신호 처 리 기 (100) 는 자체 진단 기능, 변 


ㅇ 
복 조 기능, 608 신호 수신 기능, 지휘 


ㅇ 큰 는 
통제 컴퓨터 연동 기능 등 을 수 행 한다. 이러한 신호 처 리 기 (100) 의 구성 및 기 능 은 추후 보다 상세히 설 명 한 다. 


답 기 (200) 는 신호 처 리 기 (100) 상 에 마 련 될 수 


은 
나 일 체 로 마 련 될 수 있다. 또한, 응 답 기 (000) 상에는 085 안 테 나 (300) 와 안테나 
다 하 면 ) 은 신호 처 리 기 (100) 와 대 면 하고 타 면 ( 즉 상면 


. 즉 , 응 답 기 (200) 의 일 면 ( 즉 
테나 조 립 체 (2000) 가 결 합 될 수 있다. 


이러한 응 


있다. 즉 , 응 답 기 (200) 는 신호 처 리 기 (100) 의 상 부 에 결 합 되 거 
조 립 체 (2000) 가 마 련 될 수 있 
) 에 는 6088 안 테 나 (300) 와 안 
답 기 (200) 는 안테나 조 립 체 (2000) 를 통해 수 신 된 질문 신 호 의 


주 
주 파 수 를 변 환 하고, 응답 신 호 의 
^ 
a 


주 파 수 를 변 환 하는 기 능 을 한다. 즉 , 응 답 기 (200) 는 안테나 조 립 체 (2000) 를 통 
ㅎ 


해 수 신 된 질문 신 호 의 주 파 수 를 란 시켜 신호 처 리 기 (100) 에 제 공 한고, 신호 처 리 기 (100) 로 부 터 의 응답 
신 호 의 주 파 수 를 상향 변 환 시켜 안테나 조 립 체 (2000) 를 통해 송 신 하도록 한다. 이를 위해 응 답 기 (200) 는 기준 
주파수 발 생 부 와, 고주파 경 로 부 등 으로 구 성 되며, 00 전원, 제어 신호, 때 신호, 때 신호, 1008 신호, 005 신 
호 를 입 출 력 한다 

005 안 테 나 (300) 는 응 담 기 (200) 상의 일 영 역 에 마 련 될 수 있다. 이러한 08 안 테 나 (300) 는 본 발 명 에 따른 일 
체형 피아 식 별 기 의 위 치 를 파악할 수 있도록 하는 기 능 을 한다. 즉 , 005 안 테 나 (300) 는 085 신 호 를 수 신 한다. 
또한, 08 안 테 나 (300) 는 수 신 된 608 신 호 를 응 답 기 (300) 를 통해 신호 처 리 기 (100) 에 제 공 될 수 있다. 물론 
005 안 테 나 (300) 를 통해 수 신 된 688 신 호 는 응 답 기 (200) 를 통 하 도 있다. 


신 하 고, 질 문 기 로 부 터 의 질문 신 호 를 수 신 한다. 
수 신 되어 응 답 기 (200) 를 통해 신 


도 4 를 참 조 하면, 본 발 명 의 일 실시 예 에 따른 


안테나 조 립 체 (2000) 는 응 답 기 (200) 상 에 마련되어 본 발 명 에 따른 일체 
~ 
부 


들 신호 처 리 기 (100) 에 공 급 되고, 
통해 안테나 조 립 체 (2000) 로 공 급 되어 질 문 기 측 으로 


ㅣ 않고 신호 처 리 기 (100) 에 공 급 될 수 
대 
H 


형 피아 식 별 기 로 부 터 의 응 

문 신 호 가 안테나 조 립 체 (2000) 에 의해 
리 기 (100) 로 부 터 의 응답 신 호 는 

송 신 된 다. 이러한 안테나 


신호 처 리 기 를 보다 상세히 설 명 하면 다음 


피아 식 닛 의 신호 처 리 기 는 몸 체 (105) 와 , 제 1 배 선 부 


킬 별 유 
(110) 와 , 제 2 배 선 부 (120) 와 , 모체 기 판 (130) 과 , 제 3 배 선 부 (140) 와 , 필 터 (150) 와 , 맨 케 이 블 (160) 과 , 신호 


처 리 부 (170) 와 , 주파수 변 환 부 (180) 와 , 전 원 부 (190) 를 포 함 할 수 있다. 
소 


된 대략 육 면체 형 상 으로 마 련 될 수 있다. 즉 , 
향 


몸 체 (105) 는 내 부 에 ㅣ 

부 와, 서로 대 향 되는 제 1 및 제 2 측 부 와, 제 1 
포 함 할 수 있다. 이때, 몸 체 (105) 는 일 

있다. 예 를 들어, 제 1 및 제 3 측 부가 하부 및 
클 


ㅣ 및 
수 있다. 그러나, 이러한 몸 체 (105) 의 형 상 은 


[ 보 
쿠 
[ 뽀 


개 


몸 
및 제 2 측 부 와 직 교 하며 서로 대 향 되는 
| 보다 
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몸 체 (105) 는 적어도 일 부 가 개 방 된 형 태 로 마 련 될 수 있다. 예 를 들어, 몸 체 (105) 는 상 부 가 개 방 되고, 제 1 및 
제 2 측 부가 개 방 된 형 태 로 마 련 될 수 있다. 이때, 몸 체 (105) 는 하 부 와 제 3 및 제 4 측 부가 폐 쇄 될 수 있다. 
그러나, 몸 체 (105) 의 개 방 된 영 역 은 피 아 식별 유 닛 의 조립 후 커 버 될 수 있다. 즉 , 몸 체 (105) 의 상 부 는 응 답 기 
(200) 가 마련되어 커 버 될 수 있고, 제 1 및 제 2 측 부 는 커 버 (106, 107) 에 의해 커 버 될 수 있다. 또한, 몸체 
(105) 의 내 부 에는 신호 처 리 부 (170), 주파수 변 환 부 (180) 및 전 원 부 (190) 등 이 마 련 되 는 데 , 이들을 지 지 하 여 수 
용 할 수 있도록 수용 홈 이 마 련 될 수 있다. 예 를 들어, 제 3 및 제 4 측 부의 내 측 에는 서로 대 향 되는 방 향 으로 


돌 출 된 복 수 의 홈 이 형 성 될 수 있고, 신호 처 리 부 (170) 등 의 두 가 장 자 리 가 홈 에 삽 입 되어 수 용 될 수 있다. 


제 1 배 선 부 (110) 는 신호 처 리 기 (100) 와 응 답 기 (200) 를 연 결 하 기 위해 마 련 될 수 있다. 즉 , 제 1 배 선 부 (110) 는 
신호 처 리 기 (100) 와 응 답 기 (200) 사 이 에 이들을 연 결 하도록 마련되어 신호 처 리 기 (100) 와 응 답 기 (200) 사 이 에서 
신 호 의 송신 및 수신 경 로 가 될 수 있다. 이러한 제 1 배 선 부 (110) 를 통해 028 신호, 106 클럭 신호, 패 (중간 
주파수, Intermediate Frequency) 신호 및 RF(radio frequency) 신호 둥이 신호 처 리 기 (100) 와 응 답 기 (200) 사 
이에 송 수 신 된다. 이를 위해 제 1 배 선 부 (110) 는 케 이 블 (111) 과 , 케 이 블 (111) 의 양 단 에 마련된 커 넥 터 (112, 
113) 을 포 함 할 수 있다. 커 넥 터 (112, 113) 는 각각 신호 처 리 기 (100) 및 응 답 기 (200) 에 연결될 수 있다. 또한, 

0 6 케 이 블 (111) 로 부터 분 기 된 분 기 부 (114) 를 더 포 함 할 수 있다. 분 기 부 (114) 는 신호 처리기 

처 리 부 (170), 주파수 변 환 부 (180) 및 전 원 부 (190) 와 연결될 있 


^ 
~ 
그 
er 
은 


2 배 선 부 (120) 는 신호 처 리 기 (100) 내의 일부 구 성 을 연 결 하기 위해 마 련 될 수 있다. 예 를 들어, 제 2 배선 
(120) 는 091 모 듈 ( 미 도 시 ) 과 신호 처 리 부 (170) 를 연 결 하기 위해 마 련 될 수 있다. 이러한 제 2 배 선 부 (120) 는 
이 블 (121) 과 , 케 이 블 (1201) 양 단 에 마련된 커 넥 터 (122, 123) 을 포 함 할 수 있다. 따라서, 커 넥 터 (122, 123) 가 
| 0911 모듈 및 신호 처 리 부 (120) 에 연결될 수 있다. 


기 판 (130) 은 소 정 의 두 께 를 갖는 대략 직 사 각 형 의 판 형 상 으로 마 런 되며, 예 를 들어 몸 체 (105) 의 제 2 측 
인 접 하여 마 련 될 수 있다. 즉 , 제 2 측 부 로부터 몸 체 (105) 의 내 측 에 마 련 되 며 , 몸 체 (105) 베이 고 정 될 
있다. 모체 기 판 (130) 은 복 수 의 회로 카드 조 립 체 와 배선 조 립 체 를 물 리 적 으로 연결할 수 있다. 즉 , 모체 
130) 은 각각 회로 카드 조 립 체로 이루어진 신호 처 리 부 (170), 주파수 변 환 부 (180) 및 전원 부 (190) 와 각각 
조 립 체로 이루어진 제 1 배 선 부 (110) 및 제 3 배 선 부 (140) 를 물 리 적 으로 연결할 수 있다. 이를 위해 모체 
1 난 자 부를 포 함 할 수 있다. 복 수 의 단 자 부는 회로 카드 조 립 체 및 배선 조 립 체 와 연결될 수 
, 회로 카드 조 립 체 및 배선 조 립 체 의 커 넥 터 가 삽 입 될 수 있다. 즉 , 모체 기 판 (130) 은 복 수 의 단 자 부가 % 
어 제 1 배 선 부 (110) 의 커 넥 터 (112) 및 제 3 배 선 부 (140) 의 커 넥 터 가 삼 입 되어 체 결 될 수 있고, 신호 처 
170), 주파수 변 환 부 (180) 및 ron 측 면 에 형성된 커 넥 터 가 삽 입 되어 체 결 될 수 있다. … 
리 부 (170), 주파수 변 환 부 (180) 및 전 원 부 (190) 는 몸 체 (105) 내의 수 용 홈 에 가 장 자 리 가 수 용 되고 모체 
30) 의 단 자 부 에 체 결 될 수 있다. 모체 기 판 (130) 을 통해 제 1 배 선 부 (110), 제 3 배 선 부 (140) 와 
리 부 (170), 주파수 변 환 부 (180) 및 전 원 부 (190) 가 물 리 적 으로 연결될 수 있다. 
제 3 배 선 부 (140) 는 몸 체 (105) 의 제 3 측 부 를 통해 몸 체 (105) 내 부 와 연결될 수 있다. 이때, 제 3 배 선 부 (140) 
는 일 부 가 몸 체 (105) 의 개 구 를 통해 삽 입 되 어 모체 기 판 (130) 의 일 단 자 부 에 체 결 될 수 있다. 즉 , 제 3 배 선 부 
(140) 는 케 이 블 과, 케 이 블 의 일단 및 타 단 에 마련된 커 넥 터 를 포 함 하는데, 케이블 일 단 의 커 넥 터 가 몸 체 (105) 의 
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개 구 를 통해 모체 기 판 (130) 의 일 단 자 부 에 커 넥 팅 될 수 있다. 또한, 제 3 배 선 부 (140) 는 타 커 넥 터 가 지휘 통 

제 컴 퓨 터 에 연결될 수 있다. 따라서, 제 3 배 선 부 (140) 를 통해 피아 식별 유 닛 (1000) 과 지 휘 통제 컴 퓨 터 (미도 

시 ) 가 연 동 될 수 있다. 이러한 제 3 배 선 부 (140) 는 예 를 들어 88-422 신 호 를 이 용 하 여 지 휘 통제 컴 퓨 터 와 통신 

을 수 행 한다. 한편, 제 3 배 선 부 (140) 에 는 091 모 듈 의 소 거 를 위한 비상 소거 스 위 치 가 포함될 수 있다. 

필 터 (150) 는 몸 체 (105) 의 제 3 측 부를 통해 몸 체 (105) 내 부 와 연결될 수 있다. 이때, 필 터 (150) 는 일 부 가 몸 처 

(105) 의 제 3 측 부 에 형성된 개 구 를 통해 삽 입 될 수 있다. 필 터 (150) 가 삽 입 되는 개 구 는 제 3 배 선 부 (140) 가 섭 
수 있으 


입 되는 개 구 와 소정 간격 이 격 되어 마 련 될 수 있으며, 두 개 구 는 동일 크 기 로 마 련 될 수 있다. 이러한 필터 
(160) 는 외 부 에서 인 가 되는 예 를 들어 00 38( 의 체계 전 원 에 대한 전자과 차 페 및 노이즈 등 을 제 거 하여 안정적 
으로 전 원 이 공 급 되도록 하는 기 능 을 한다. 즉 , 비 정 상 적 으로 높은 전 압 의 전 자 파 가 신호 처 리 기 (100) 내로 유 

임 되면 몸 체 (105) 내의 구성품, 예 를 들어 전 원 부 (190) 등 이 과 손 될 수 있는데, 필 터 (150) 가 마 런 되어 전자파 
등 을 차폐 함으로써 내부 구 성 품 의 과 손 을 방 지 할 수 있고 안정적인 전 원 이 공 급 될 수 있도록 한다. 


팬 케 이 블 (160) 은 송 신 (※) 신호, 수신) 신호 및 106 클럭 신 호 를 물 
맨 케 이 블 (160) 은 신호 처 리 부 (170) 및 주파수 변 환 부 (180) 에 연 결 되어 송 신 (18) 신호, 수 신 (6) 
클럭 신 호 를 물 리 적 으로 연 결 한다. 
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신호 처 리 부 (170) 는 복 수 의 기 능 을 각각 수 행 하는 복 수 의 구 성 이 소 정 의 기판, ie 들어 208 기판 상 에 장 착 된 
회로 카드 조 립 체 로 마 련 될 수 있다. 이 러 한 신호 처 리 부 (170) 는 대략 사 각 의 판 형 상 으로 마련되어 몸 체 (105) 
내에 수 용 될 수 있다. 즉 , 서로 대 향 되는 두 가 장 자 리 가 몸 체 (105) 의 수 용 홈 에 수 용 리코 일 측 면 에 커 넥 터 가 마 
련 되어 모체 기 판 (130) 의 일 단 자 부 에 연결될 수 있다. 이러한 신호 처 리 부 (170) 는 신호 처 리 기 (100) 내 부 의 구 
성 품 을 운용 및 제 어 하며, 지 휘 통제 컴 퓨 터 와 인 터 페 이 스 를 통한 연동 기 능 을 수 행 한 다. 또한, 신호 처 리 부 
(170) 는 질문 신 호 를 수 신 하 고 응답 신 호 를 송 신 하며 응 답 기 (200) 와 의 인터페이스 기 능 을 수 행 한다. 그리고, 신 
호 처 리 부 (170) 는 밴 신 호 의 주파수 도 약 을 제 어 하고, 025 신 호 를 수 신 하며, 시스템 동 작 에 필요한 클 럭 을 발생 
하고 공 급 한 다. 또한, 신호 처 리 부 (170) 는 시스템 타이밍 제어, 신 호 의 변 복 조 , 1『 신호 처리, 동기 및 타이밍 
신호 발생 등 의 기 능 을 수 행 한 다. 한편, 신호 처 리 부 (170) 의 적어도 일 영역, 예 를 들어 일 측 면 에는 도 시 되 × 
않은 적어도 하 나 의 램프, 복 수 의 연결기 및 리셋 스 위 치 가 마 련 될 수 있다. 램 프 는 전원 인가 후 신호 처 리 부 
(170) 가 정상적으로 동 작 하는지 표 시 하 기 위해 마 련 될 수 있다. 또한, 복 수 의 연 결 기 는 신호 처 리 부 (170) 가 전 
원 기 (200) 등과 연 결 되기 위해 제 1 배 선 부 (110), 밴 케 이 블 (160) 등 의 커 


도 


부 (190), 주파수 변 환 부 (180) 및 응답 

렉 터 가 삽입 체 결 되기 위해 마 련 될 수 있다. 그러고, 리셋 스 위 치 는 신호 처 리 부 (170) 을 초 기 화 시기 위해 마련 
될 수 있다. 

파수 변 환 부 (180) 는 복 수 의 기 능 을 각각 수 행 하 


회로 카드 조 립 체로 마 련 될 


복 수 의 구 성 이 소 정 의 기판, 예 를 들어 
| 한 부 (180) 는 대략 사 각 의 관 형 

두 가 장 자 리 가 몸 체 (105) 의 수 용 홈 에 수 용 되고 
연결될 수 있다. 이러한 주파수 변 환 부 (180) 는 
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전 원 부 (190) 는 체계 내 부 의 06 28\ 전 원 을 공 급 받아 일체형 피 아 식 별 기 내부 구 성 품 에 필요한 복 수 의 직류 전 

생 성 하고 공 급 한 다. 예 를 들어, 전 원 부 (190) 는 +3.3\, +5, +6.5\, +8\, +12, -5\, -12\ 등 위 

성 하 고 이를 피 아 식별 유 닛 의 내부 구 성 에 제 공 한다. 

ㅣ 예 에 따른 일체형 피아 식 별 기 의 신호 처 리 기 의 일부 구 성 의 블 
신호 처 리 부 (170), 주파수 변 환 부 (180) 및 전원 


도 5 를 참 조 하면, 전 원 부 (190) 는 체계 전 원 으로부터 예 를 들어 100 kin 전 원 을 공 급 받아 피아 식별 유닛 
( 


000) 의 구 동 에 필요한 적어도 하나 이상의 전 원 을 생 성 한 다. 즉 , 부 (190) 는 신호 처리 dn 구 동 에 
필요한 전 원 을 생 성 할 수 있고, 응 답 기 (200) 의 구 동 에 필요한 전 원 을 ~ 수 있다. 이를 위해 전 원 부 (190) 는 
적어도 하나 이상의 전압 발 생 부 ( 미 도 시 ) 를 포 함 할 수 있다. 예 를 들어, 전 원 부 (190) 는 +28\ 의 oo 이 용 하 여 
+3.3\, +5, +6.5, +8, +12", -57, -12\ 등 의 직류 전 원 을 생 성 할 수 있다 
신호 치 리 부 (170) 는 전 원 부 (190) 와 연 결 되어 전 원 부 (190) 로 부터 적어도 하 나 의 전 원 을 공 급 받아 구 동 된다 
또한, 신호 처 리 부 (170) 는 지 휘 통제 컴 퓨 터 (400) 와 연 결 되어 지 휘 통제 컴 퓨 터 (400) 에 의해 제 어 될 수 있다. ㅇ 
를 위해 신호 처 리 부 (170) 는 지 휘 통제 컴 퓨 터 (400) 와 예 를 들어 #5-422 인 터 페 이 스 를 통해 연결될 수 있다. 그 
리고, 신호 처 리 부 (170) 는 응 답 기 (200) 와 연 결 되 어 106 클럭 신 호 를 응 답 기 (200) 로 전 달 한 다. 이를 위해 신호 
처 리 부 (170) 와 응 답 기 (200) 는 제 1 배 선 부 (110) 에 의해 연결될 수 있다. 또한, 신호 처 리 부 (170) 는 08 안테나 
(300) 로 부터 085 신 호 를 공 급 받을 수 있다. 이를 이해 신호 처 리 부 (170) 는 응 답 기 (200) 와 연결된 제 1 배 선 부 

1 다 . 


(110) 를 통해 G88 신 호 를 공 급 받 을 수 % 

신 호 (0×) 를 공 를 
E8) 를 공급할 수 있다. 
있다. 즉 , 신호 처 리 부 (170) 와 주파수 변환 
처 리 부 (170) 와 주파수 변 환 부 (180) 사 이 에 
(195) 과 연 결 되어 데 이 터 를 암 호 화 할 수 있 


난 그리고, 신호 처 리 부 (170) 는 주파수 변 환 부 (180) 와 연 결 되 어 수신 
급 받고 송신 신 호 (1%) 를 공급 [수 있으며, 그 밖의 복 수 의 aver CLK, Freq-Data, Freq- 
(170) 와 주파수 변 환 부 (180) 는 맨 케 이 블 (160) 에 의해 연결될 수 
한 부 (180) 는 맨 케 이 블 (160) 로 연 결 되어 매 케 이 블 (160) 을 통해 신호 
복 수 의 신 호 가 전 달 될 수 있다. 한편, 신호 처 리 부 (170) 는 (58 모듈 
다 


Wu 
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주파수 변 환 부 (180) 는 전 원 부 (190) 와 연 결 되어 전 원 부 (190) 로 부터 적어도 하 나 의 전 원 을 공 급 받아 구 동 된다. 주 
파수 변 환 부 (180) 는 제 1 배 선 부 (110) 에 의해 응 답 기 (200) 와 연 결 되고, 때 케 이 블 (160) 에 의해 신호 처 리 부 
(170) 와 연 결 된 다. 이러한 주파수 변 환 부 (180) 는 응 답 기 (200) 로 부 터 의 수신 신 호 ( 즉 , 질문 신 호 ) 를 신호 처 리 부 
(170) 에 공 급 하며, 신호 처 리 부 (170) 로 부 터 의 송신 신 호 ( 즉 , 응답 신 호 ) 를 응 담 기 (200) 에 공 급 한다. 이때, 주파 
수 변 환 부 (180) 는 질문 신 호 를 3 차 에 걸쳐 중간 주파수 신 호 로 변 환 할 수 있다. 즉 , 주파수 변 환 부 (180) 는 질문 
신 호 를 1 차 중간 주파수, 2 차 중간 주파수 및 3 차 중간 주파수 신 호 로 변 환 할 수 있다. 또한, 3 차 의 변환 과정 
에서 주파수 신 호 를 증 폭 하고 노 이 즈 를 제 거 할 수 있다. 예 를 들어, 1 차 변환 과정, 2 차 변환 과정 및 3 차 변환 
과정 중 적어도 어느 한 과정 중 또는 후에 중간 주파수 신 호 의 주 기 를 유 지 하고 진 폭 을 증 가 시키고 노 이 즈 를 
필 터 링 할 수 있다. 이렇게 변 환 된 질문 신 호 는 신호 처 리 부 (170) 로 전 달 된다. 또한, 주파수 변 환 부 (180) 는 신호 
처 리 부 (170) 로 부터 응답 신 호 를 공 급 받아 3 차 에 걸쳐 중간 주 파 수 로 변 환 시킬 수 있다. 또한, 주파수 변 환 부 
(180) 는 중간 주파수 응답 신 호 를 증 폭 시키고 노 이 즈 를 제 거 할 수 있다. 이렇게 주파수 변 환 부 (180) 에 서 변 환 된 
응답 신 호 는 응 답 기 (200) 에 공 급 된다. 한편, 주파수 변 환 부 (180) 는 자동 수신 이득 제어 기능 및 수신 전 력 을 
검 출 하는 8581 검출 기 능 을 수 행 하며, 모 듈 의 자체 진단 및 송 / 수 신 신 호 에 대한 국부 주파수 발생 기 능 을 수행 
할 수 있다 

도 6 은 본 발 명 의 일 실시 예 에 따른 신호 처 리 부의 구동 및 구 성 을 설 명 하기 위한 블 럭 도 이 다. 


도 6 을 참 조 하면, 본 발 명 의 일 실시 예 에 따른 
3Ｌ 새 브 


신호 처 리 부 (170) 는 인 터 페 이 스 부 (171), 68? 동 기 부 (172), 클럭 


ㅠ 


발 생 부 (173), 제 어 부 (174), 로 직 부 (175), 메 모 리 부 (176), 변 복 조 부 (177), 처 리 부 (178) 를 포 함 할 수 있다. 


이러한 신호 처 리 부 (170) 를 구 성 하는 각 각 의 구 
으 


성 품 들은 전 원 부 (190) 로 부터 복 수 의 전원, 예 를 들어 00 +5\, 100 


가련 인 
+3.37, 006 +1.8 및 00 +1.9\ 의 전 원 을 공 급 받아 구 동 될 수 있다. 


인 터 페 이 스 부 (171) 은 신호 처 리 부 (170) 의 외부 
들어, 인 터 페 이 스 부 (171) 은 지 휘 통제 컴 퓨 터 와 
는 지 휘 통제 컴 퓨 터 와 로 직 부 (175) 사 이 에 예 를 


들 및 외부 유 닛 과 의 인 터 페 이 스 를 위해 마 련 될 수 있다. 예 를 
즈 


086 동 기 부 (172) 는 응 답 기 (200) 와 연 결 되 어 응 답 기 (200) 로 부터 28 신 호 를 입 력 한 다. 또한, 05 동 기 부 (172) 는 
0085 신 호 를 입 력 하여 285 신호 및 016 신 호 를 발 생 시 킨다. 05 동 기 부 (172) 는 로 직 부 (175) 와 연 결 되 어 085 신호 


및 010 신 호 를 로 직 부 (175) 에 공 급 한다. 


클럭 발 생 부 (173) 은 적어도 하나 이상의 클럭 


신 호 를 발 생 시 킨다. 여기서, 클럭 발 생 부 (173) 은 주 파 수 가 다 


6 - 액 
어 , 클럭 발 생 부 (173) 은 100 클럭 신 호 를 발 생 시 켜 주파수 


둘 이상의 클럭 신 호 를 발 생 시 킬 수 있다. 예 를 들 럭 

변 환 부 (180) 및 응 답 기 (200) 로 공급할 수 있다. 또한, 클럭 발 생 부 (173) 은 클럭 신 호 를 발 생 시 켜 제 어 부 (174), 
로 직 부 (175) 및 변 복 조 부 (177) 등에 공급할 수 있다. 

제 어 부 (174) 는 시스템 동작 수 행 의 제 어 를 위해 마 련 될 수 있다. 즉 , 제 어 부 (174) 는 일체형 피아 식 별 기 의 신호 
처 리 기 (100) 의 동 작 을 제 어 하기 위해 마 련 될 수 있다. 물론, 제 어 부 (174) 는 신호 발 생 부 (170) 의 각 구 성 품 을 제 
어 할 수도 있다. 이러한 제 어 부 (174) 는 클럭 발 생 부 (173) 의 클럭 신 호 에 동 기 하여 구 동 될 수 있다. 

로 직 부 (175) 는 신호 처 리 부 (170) 의 각 모듈 및 유 닛 를 제 어 하기 위한 제어 신 호 를 발 생 시 킬 수 있다. 예 를 
들어, 로 직 부 (175) 는 제 어 부 (174) 의 제어 신 호 에 따라 구 동 되며, 클럭 발 생 부 (173) 의 클럭 신 호 에 동 기 하 여 구 
동 될 수 있다. 이러한 로 직 부 (175) 는 인 터 페 이 스 부 (171) 를 통해 지 휘 통 제 컴퓨터 등 의 외부 유닛 및 외부 모듈 
과 연결될 수 있고, 메 모 리 부 (176) 과 연 결 되어 메 모 리 부 (176) 의 데 이 터 를 읽 어 오거나 메 모 리 부 (176) 에 데 이 터 를 
입 력 할 수 있다. 또한, 로 직 부 (176) 은 7 처 리 부 (178) 와 연 결 되 어 1『 처 리 부 (178) 를 통한 수신 신호, 즉 질문 
신 호 를 다운 컨 버 팅 (0000 00076『11208) 및 다운 샘 플 령 000 53001108) 할 수도 있다. 그리고, 로 직 부 (176) 는 변 


오 들 버 
복 조 부 (177) 와 연 결 되어 변 복 조 부 (177) 에 의해 
로. ( 채 


복 조 또는 변 조 된 신 호 를 입 력 할 수 있다. 이러한 로 직 부 (175) 는 


그 
경우 메 모 리 부 (176) 에 저장된 해당 질 


문 신 호 에 응 답 할 것 인 지 를 관 단 하고, 응 답 해야 할 질문 신 호 로 관 단 되는 
문 신 호 에 대한 응답 신 호 를 선 택 하여 1 처 리 부 (178) 을 통해 송 신 하게 된다 

메 모 리 부 (176) 은 신호 처 리 기 (100) 의 운 용 에 필요한 데 이 터 를 저 장 하고, 질문 신 호 와 응답 신 호 의 데 이 터 를 저 
장 할 수 있다. 예 를 들어, 메 모 리 부 (176) 에 는 질문 신 호 와 그에 대한 응답 신 호 가 매 칭 되어 저 장 될 수 있다. 또 
한, 메 모 리 부 (176) 에 저장된 데 이 터 는 업 데 이 트 될 수 있다. 예 를 들어, 외 부 로부터 입 력 된 질문 신 호 는 로 직 부 
(176) 에 의해 처 리 된 후 메 모 리 부 (176) 에 저 장 될 수 있다. 물론, 메 모 리 부 (176) 의 데 이 터 는 지 휘 통제 컴 퓨 터 를 
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(190) 로 부터 전 원 을 공 급 받아 ×《 밴 드 의 국부 발진 주 파 수 를 생 성 한다. 

고주파 경 로 부 (220) 는 신호 처 리 기 (100) 및 안테나 조 립 체 (2000) 와 연 결 되 고 기준 주파수 발 생 부 (210) 와 연결된 
다. 이러한 고주파 경 로 부 (220) 는 신호 처 리 기 (100) 와 안테나 조 립 체 (2000) 사 이 의 질문 신호 및 응답 신 호 의 
경 로 가 되며, 질문 신호 및 응답 신 호 를 기준 주파수 발 생 부 (210) 에 서 발 생 된 ※× 밴 드 의 국부 발진 주 파 와 혼합 
하여 상향 또는 하향 변 환 시킨다. 이러한 고주파 경 로 부 (220) 는 신호 처 리 기 (100) 로 부터 응답 신 호 를 안테나 조 
립 체 (2000) 에 송 신 하 는 송 신 부 (221) 와 , 안테나 조 립 체 (2000) 로 부 터 의 질문 신 호 를 수 신 하여 신호 처 리 기 (100) 에 


전 달 하는 수 신 부 (222) 와 , 안테나 조 립 체 (2000) 와 송 신 부 (221) 및 수 신 부 (222) 사 이 의 경 로 를 스 위 칭 하는 스위치 
+ 


송 신 부 (221) 는 신호 처 리 기 (100) 에 서 전 달 된 응답 신 호 를 기준 주파 
발진 주 파 수 와 혼 합 하여 《3 밴 드 의 응답 신호 


파수 발 생 부 (210) 에 서 공 급 되 는 ※ 밴 
글 호. 소 
스 위 치 (223) 를 통해 안테나 조 립 체 (2000) 로 송신 


다 
로 상향 변 환 한다. 송 신 부 (221) 에 의해 상향 변 환 된 응답 신호} 
신 되고, 안테나 조 립 체 (2000) 를 통해 질 문 기로 송 신 된다. 


수 신 부 (222) 는 안테나 조 립 체 (2000) 에 서 수 신 된 3 밴드 주 파 수 의 질문 신 호 를 기준 주파수 발 생 부 (210) 에 서 공 
급 되는 ※ 밴 드 의 국부 발진 주 파 수 와 혼 합 하 여 5 밴드 주 파 수 로 하향 변 환 한 다. 수 신 부 (222) 에 의해 하향 변환 


된 질문 신 호 는 신호 처 리 기 (200) 의 주파수 변 환 부 (180) 로 전 달 된 다. 

스 위 치 (223) 는 질문 및 응답 신 호 에 따라 송 신 부 (221) 또는 수 신 부 (222) 로 의 경 로 를 설정, 즉 스 위 칭 한 다. 예 를 
들어, 안테나 조 립 체 (2000) 를 통해 질문 신 호 가 입 력 되 면 스 위 치 (223) 는 수 신 부 (222) 로 질문 신 호 가 전 달 되도록 
스 위 칭 하고, 신호 Lr 응답 신 호 가 입 력 되 면 스 위 치 (223) 는 송 신 부 (221) 를 통해 응답 신 호 가 안 
테나 조 립 체 (2000) 로 전 달 되도록 스 위 칭 한다. 즉 , 스 위 치 (223) 는 질문 신 호 가 수 신 되는 경우 수 신 부 (222) 로 스 
위 칭 하고, 응답 신 호 가 ae 경우 송 신 부 (221) 로 스 위 칭 한 다. 

상 기 한 바와 같이 구 성 되는 본 발 명 의 일 실시 예 에 따른 일체형 피아 식 별 기 의 구동 방 법 을 설 명 하면 다 음 과 
같 디 


체계 전 원 이 신호 처 리 기 (100) 의 전 원 부 (190) 에 공 급 되 고, 전 원 부 (190) 는 적어도 둘 이상의 전 원 을 생 성 하 여 신 
호 처 리 기 (100) 및 웅 답 기 (200) 에 공 급 한다. 


안테나 조 립 체 (2000) 를 통해 질문 신 호 가 수 신 되며, 수신 

통해 신호 처 리 기 (100) 의 주파수 변 환 부 (180) 로 전 달 된다. 즉 , 
신 호 가 수 신 부 (222) 로 전 달 되고, 수 신 부 (222) 에 서 3 밴드 주파 

다. 이때, 수신 체 (2000) 에 서 수 신 된 Ka 

(210) 에 서 공 급 되는 × 벤 드 의 진 시“ 혼 힙 함 하여 5 ~ pe 하향 변 환 한다. 수 신 부 (222) 에 의 

해 하향 변 환 된 질문 신 호 는 신호 처 


8 
A 
민비 
(2 
or 
| 
어 0 
승패 
고 
s 
“은 
어니 
“의 
은 
od 
Hu 
- 
DD 
S 


로 부 ( 0 297009 의해 질 
신 호 를 5 밴드 주 파 수 로 하향 변환 


부 (184) 로 공 급 된 
부 (181) 및 도약 
차 에 걸쳐 하향 변 환 시킨다. 이렇게 변 환 된 중간 주파수 신 호 는 신호 처 리 기 (170) 로 공 급 된다 


신호 처 리 부 (170) 는 주파수 하향 변 환 부 (184) 로 부터 공 급 된 질문 신 호 에 대한 응답 신 호 를 생 성 하여 주파 
환 부 (180) 로 공 급 한다. 즉 , 신호 처 리 부 (170) 는 수 신 된 질문 신 호 에 응 답 해야 하는지 판 단 하고 른 
신 호 를 생 성 하여 주파수 변 환 부 (180) 로 공 급 한다. 


신호 처 리 부 (170) 로 부 터 의 응답 신 호 는 주파수 변 환 부 (180) 중에서 주파수 상향 변 환 부 (183) 로 공 급 된다. 주파 
수 상향 변 환 부 (183) 는 응답 신 호 를 고정 국부 ~ 피 고, 3 차 에 걸쳐 상향 변환 
환 


시킨다. 이렇게 상향 변 


신호 처 리 기 (100) 로 부 터 의 응답 신 호 는 응 답 기 (200) 의 고주파 경 로 부 (220) 를 통해 안테나 조 립 체 (2000) 로 공급 
된다. 즉 , 응답 신 호 가 고주파 경 로 부 (220) 의 송 신 부 (221) 로 전 달 되고, 송 신 부 (221) 에 서 83 밴 드 의 응답 신 호 로 
상향 변 환 한 다. 이때, 송 신 부 (221) 는 신호 처 리 기 (100) 에 서 전 달 된 응답 신 호 를 기준 주파수 발 생 부 (210) 에 서 
공 급 되는 《 밴 드 의 국부 발진 주 파 수 와 혼 합 하여 3 밴 드 의 응답 신 호 로 상향 변 환 한다. 송 신 부 (221) 에 의해 상 
향 변 환 된 응답 신 호 는 스 위 치 (223) 를 통해 안테나 조 립 체 (2000) 로 송 신 되고, 안테나 조 립 체 (2000) 를 통해 질문 
기로 송 신 된다 

한편, 본 발 명 의 기술적 사 상 은 상기 실시 예 에 따라 구 체 적 으로 기 술 되었으나, 상기 실시 예 는 그 설 명 을 위한 
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것이며, 그 제 한 을 위한 것이 아 님 을 주지 


해 
사 상 의 범위 내 에 서 다양한 실시 예가 가 능 함 을 이해할 수 있 
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야 한다. 또한, 본 발 명 의 기 술 분 야 에서 당 업 자 는 본 발 명 의 기술 
으 
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